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OBJETIVO GENERAL: 
 
El alumno aplicará los conceptos relativos a la Cinemática y a la Cinética en la solución de problemas que impliquen la 
acción de fuerzas generadoras del movimiento y sus efectos; asimismo, estimará los parámetros cinemáticos, lineales y 
angulares que se presentan, relacionados con la energía mecánica, impulso y cantidad de movimiento en situaciones 
prácticas que involucren partículas y cuerpos rígidos en movimiento. 
 
CONTENIDO SINTETICO: 
 
I      Principios Generales. 
II     Cinemática. 
III    Leyes de Newton. 
IV   Métodos de Trabajo y Energía. 
V    Impulso y Momentum. 
 
METODOLOGÍA: 
 
Uso de la metodología grupal. 
Exposición del profesor con ayuda de tecnologías de información y comunicación (TIC). 
Consulta documental por parte del alumno. 
Exposición por parte de los alumnos aplicando las tecnologías de información y comunicación (TIC). 
Solución de problemas por parte del alumno con la coordinación del profesor. 
Búsqueda de temas complementarios y de aplicación a la asignatura para exponerlos por parte del alumno. 
Trabajos extra clase y tareas relacionadas de los temas especificados, para reafirmar el aprendizaje.  
Prácticas de laboratorio por parte de los alumnos con la supervisión del profesor. 
 
EVALUACIÓN Y ACREDITACIÓN: 
 
Se aplicarán tres exámenes, prácticas de laboratorio, búsqueda y exposición de información, trabajos extraclase, 
análisis de estudios de casos. Resolución de problemas en clase y extra clase. Resúmenes, cuadros sinópticos y 
mapas conceptuales. 
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